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SST-02.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE | POMIAROWE
1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) jest wykonanie robot
przygotowawczych i geodezyjnych na budowie zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w ST 00.00
L~Wymaganie ogoélne” p. 1.1.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji prac wymienionych w punkcie 1.1.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach
prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos$é, ze podstawowe wymagania beda
spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych z doswiadczenia oraz uznanych regut i
zasad sztuki budowlanej.

1.3 Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze robot
pomiarowych i przygotowawczych.

14 Okreslenia podstawowe

1.4.1.0snowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbiér punktéow, ktérych wzajemne potozenie na
powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki geodezyjne;.

1.4.2.0snowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbiér punktéw, ktérych wysokosé w
stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy zastosowaniu techniki geodezyjne;j

1.4.3.0snowa realizacyjna -jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementéw projektéw w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu
urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiaréw kontrolnych przemieszczen i odksztatcen,
a takze w miare mozliwosci pomiaréw powykonawczych.

1.4.4.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.5.Pozostate okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi przepisami i
z definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych prac oraz za zgodnos¢ z Projektem
budowlano —wykonawczym Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera Kontraktu.
Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00.
~WVymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00.,Wymagania
Ogolne” pkt 2.

2.1. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych obiektéw nalezy stosowac: pale, stupki, rury metalowe, farbe
odblaskowa.

Pale, stupki i rury powinny mie¢ dlugosci, co najmniej 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny
mie¢ $rednice 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy
stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéow
utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.
,Swiadki" powinny mie¢ diugo$é okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
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3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00.,Wymagania Ogdlne”
pkt 3.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac:

teodolity lub tachometry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki

taty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowacé
uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru. Zastosowany sprzet powinien uzyskac¢ akceptacje Inzyniera.

4, TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00. ,Wymagania
Ogolne” pkt 5.
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania wykonania robét podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00. ,Wymagania Ogdélne”
pkt 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK). Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien otrzymaé od
Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow. W
oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt Prace pomiarowe powinny by¢
wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

5.2. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli).

W oparciu o sie¢ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej przekazanej przez Inzyniera,
Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i uzupetiania osnowy roboczej o wspdirzednych
poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robot. Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony
przez inspektora nadzoru projekt osnowy roboczej poziomej i wysokosciowej oraz system przeprowadzania
kontroli okresowej punktow tej osnowy, powinny spetnia¢ nastepujgce warunki:
a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczyé i utrwali¢ poza terenem wykonywania robét oraz odpowiednio
zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,
b)odlegtosé pomiedzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien by¢
oznaczony w sposob zatwierdzony przez Inzyniera tak aby byt widoczny i tatwy do
zidentyfikowania,
sposob stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci winny byé zgodne z
polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2
(Pomiary realizacyjne GUGIK).

5.3. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi przez
inspektora nadzoru zasadami wykonania niezbednych robét i wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami
wyszczegdlnionymi w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

5.4. Wyznaczanie punktéw na osiach

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy regulacyjnej w zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg w oparciu o
oshowy wymienione w p. 5.1. .i 5.2. Wyznaczone punkty na osiach trasy regulacyjnej i ubezpieczen nie powinny
byé przesuniete wiecej niz o 10 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do | cm w stosunku do projektu.
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W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki sg przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do korekty osi trasy
odnoszac sie do istniejacych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody inspektora nadzoru.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich, w odlegtosciach zaleznych od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 500 m na odcinkach prostych. Wytyczenie
osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzoru. Punkty na osiach statych obiektdw pietrzacych i
muréw oporowych nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz o | cm w stosunku do projektowanych, a rzedne
punktéw na osi nalezy wyznaczyé¢ z doktadnoscig do | cm w stosunku do rzednych projektu.

5.5. Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojéw poprzecznych)

Wyznaczanie nasypow i wykopow polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi podstawy nasypu
oraz krawedzi przeciecia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem.

Do wyznaczania nasypow i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki.

Odlegtosci miedzy palikami nalezy dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy regulacyjne;.
Odlegtos¢ ta powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych w Dok. Projektowe;.
Wyznaczenie w czasie trwania robo6t ziemnych zarysu (konturéw) nasypéw i wykopow w przekrojach
poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojéw poprzecznych) powinno byé wykonane w zgodnosci z
Dokumentacjg Projektowg oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanych przez Inzyniera, lecz nie
rzadziej, niz co 25 m.

5.6. Wyznaczanie potozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie - zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, poprzez:
e wytyczenie osi obiektu,
e wytyczenie punktow okreslajacych kontur obiektu.

5.7. Zakonczenie robot

Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robét do oddania Inzynierowi Kontraktu dokumentacji dotyczacej
osnoéw geodezyjnych i przekazania punktéw w terenie na takich zasadach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w Specyfikacji Technicznej 00.00.
+~WVymagania Ogdlne” pkt.6 .

6.1. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami
podanymi w punkcie 5.1.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru rob6ét podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00
~WVymagania Ogdlne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiaru
Jednostkg obmiarowg jest m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00. ,Wymagania
Ogadlne” pkt 8..

Odbiér robdt zwigzanych z wytyczeniem obiektéw inzynieryjnych i sktadowiska w terenie nastepuje na
podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonaweca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci robét podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.00.
~WVymagania Ogolne”. pkt 9.

Placi sie za 1 m wytyczonej trasy. Cena 1 m trasy obiektu obejmuije:
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10.

wyznaczenie punktéw giéwnych osi trasy, granic robét i punktéw wysokosciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

wyznaczenie konturéw obiektéw,

wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robét, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa

zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem i oznakowanie

utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie

e utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robdt roboczych punktéw sytuacyjno-
wysokosciowych.

e wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne.

e transport i koszty materiatdow (znakdw geodezyjnych, pali drewnianych, rur metalowych, pretow

stalowych, farby itp.)

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1 . Ogdélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

Instrukcja techniczna G-L Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Wytyczne techniczne G-3 . | . Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL 1996.

Ustawa z 17.05.1989 T. ,Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, z pdzniejszymi
zmianami). GST GG-00.01.02. Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drég i
obiektéw mostowych.
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